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Fragestellung

Ist eine Verbesserung der Ergonomie von Operationsmikroskopen durch Sensor-
Servomotorische Konzepte maglich?

- Ist ein ergonomischer Vorteil durch Minimierung der benotigten Krafte zur
Fiihrung des Operationsmikroskopes erzielbar?

- Gibt es technische Konzepte zur Balancierung, die unbeeintrachtigt von
Verlagerungen des Schwerpunktes [Verstellen des Stereoskopischen Mitbeobachters
bzw. der Einblicke) wahrend der OP funktionieren, und welche ergonomischen Vorteile
resultieren daraus?

- Kann der Zeitaufwand fiir die Gewichtskompensation minimiert werden?

- Konnen eventuelle Benutzerfehler bei der Gewichtskompensation sicherer als
bisher ausgeschlossen werden?

Material & Methoden

Vorstellung eines Sensor-Servomotorischen Konzeptes und eines darauf
basierenden Mikroskopsystems

Ergebnisse und Diskussion
Sensor-Servomotorische-Mikroskopsysteme bieten signifikante ergonomische
Vorteile gegeniiber konventionellen gewichtskompensierten

Operationsmikroskopen. Diese Vorteile werden anhand obenstehender
Fragestellung konkretisiert.
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